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EMENTA

1. Revisdo de conceitos basicos de mecéanica Newtoniana; 2. Movimento
unidimensional de uma particula; 3. Movimento de uma particula em duas ou
trés dimensdes; 4. Movimento de um sistema de particulas; 5. Movimento de
um corpo rigido; 6. Sistemas de coordenadas em movimento.

OBJETIVO

Ao término da disciplina o aluno deverd ser capaz de descrever, usando
métodos de calculo, geometria analitica, equacdes diferenciais na base das leis
de Newton, os principais fenbmenos envolvidos na mecanica classica, como:
movimento de uma particula em uma, duas, e trés dimensdes, movimento de
um sistema de particulas e movimento de um corpo rigido sobre o eixo fixo,
sistemas de coordenadas em movimento e resolver problemas relevantes.

CURSO PARA OS QUAIS E OFERECIDA:

LICENCIATURA EM FisICA OBR

BACHARELADO EM FisicA OBR
INDICAR SE E: OBR — OBRIGATORIA
OPT - OPTATIVA
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PROGRAMA

1. REVISAO DE CONCEITOS BASICOS DE MECANICA NEWTONIANA
1.1. Mecénica
1.2. Cinemética
1.3. Dinamica
1.4. Leis de Newton do movimento
1.5. Gravitagao
1.6. Unidades e dimensodes
1.7. Alguns problemas elementares em mecanica

2.  MOVIMENTO UNIDIMENSIONAL DE UMA PARTICULA
2.1. Teorema do momento e da energia
2.2. Discusséao do problema geral do movimento unidimensional
2.3. Forca aplicada dependente do tempo
2.4. Forca de amortecimento dependente da velocidade
2.5. Forca conservativa dependente de posicao
2.6. Corpos em queda livre
2.7. O oscilador harmodnico
2.5.1 Simples
2.5.2 Amortecido
2.5.3 Forcado
2.8. Equacgo0es diferenciais lineares com coeficientes constantes
2.9. Principio de superposicao

3.  MOVIMENTO DE UMA PARTICULA EM DUAS OU TRES DIMENSOES
3.1. Algebra vetorial
3.2. Aplica¢gdes a um conjunto de forcas que atuam sobre uma particula
3.3. Diferenciacao e integracdo de vetores
3.4. Cinematica
3.4.1. No plano
3.4.2. Em trés dimensodes
3.5. Elementos de andlise vetorial
3.6. Teoremas do momento
3.6.1. Linear e da energia
3.6.2. Angular no plano e vertical
3.7. Discusséo do problema geral do movimento em duas e trés
dimensodes
3.8. O oscilador harménico em duas e trés dimensdes
3.9. Projetis
3.10.Energia potencial
3.11.Movimento sob a acao de uma for¢a central
3.12.Forca central inversamente proporcional ao quadrado da distancia
3.13.0rbitas
3.13.1. Elipticas
3.13.2. Hiperbdlicas
3.14.Movimento de uma particula em campo eletromagnético
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4.  MOVIMENTO DE UM SISTEMA DE PARTICULAS
4.1. Conservagao
4.1.1. Do momento linear
4.1.2. Do momento angular
4.1.3. Da energia
4.2. Analise critica das leis da conservacgao
4.3. Foguetes esteiras e planetas
4.4. O problema de dois corpos
4.5. Coordenadas do centro de massa
4.6. O problema de N corpos
4.7. Acoplamento de dois osciladores harmonicos

5. MOVIMENTO DE UM CORPO RIGIDO
5.1. O Problema de dinamica relativa ao movimento de um corpo rigido
5.2. Rotacdo em torno de um eixo
5.3. O péndulo
5.3.1. Simples
5.3.2. Composto
5.4. Célculo do centro de massa e do momento de inércia
5.5. Estatica
5.5.1. Dos corpos rigidos
5.5.2. Das estruturas
5.6. Tensao
5.7. Equilibrio
5.7.1. De fios e de cabos flexiveis
5.7.2. De vigas solidas
5.7.3. De fluidos

6. SISTEMAS DE COORDENADAS EM MOVIMENTO
6.1. Origem do movimento de coordenadas
6.2. Rotacao dos sistemas de coordenadas
6.3. Leis do movimento de rotacédo da Terra
6.4. Péndulo de FOUCAULT
6.5. Teorema de LARMOR
6.6. Forma restrita do problema dos trés corpos.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Symon, K. R. mecénica Rio de Janeiro, Editora Campus (1982).

Thornton S. T., Marion, J. B., Classical dynamics of particles and systems, 5th
edition, Thomson Brooks/Cole (2004)

Arnold, V. I. Mathematical methods of classical mechanics. N.Y., Springer
(1980)

Neto J. B., Mecanica newtoniana, lagrangeana e hamiltoniana, Sdo Paulo,
Editora Livraria da Fisica (2004).

Chow T. L., Classical mechanics, New York, John Wiley & Sons (1995)




